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Druckkratt des Gleitschuhes, fiir die Einheit in der Breitenrichtung ‘J pdx,
! 0

sowie das Moment J pzdx berechnet werden. Der Quotient Moment : Kraft
0
liefert dann die Entfernung des Angriffspunktes der Kraft von der Stelle
l

# = 0. Die Reibungskratt wird unter Benutzung von Gl. (22) — j Tpd .
0
so dafl damit die resultierende Kraft anf den Gleitschuh nach Grifie,

Richtung und Lage fiiv jeden gegebenen Verlanf der Spalthshe 4 ermittelt
werden kann, Meist ist die resultierende Druckkraft gegeben, woraus dann
eine Angabe iiber die SpalthGhe {olgt.

Man kann die Reibungskraft auch mit Hilfe von 7, rechnen, muB aber dabei
beriicksichtigen, daf hier auch der Druck p an der gegen die Bewegungsrichtung
um tg § = :iL}: geneigten Fliache eine Kraftkomponente in der Bewegungsrichtung

liefert. Da auf der Riickseite des Gleitachubs der Druck p, herrscht, ist diese Kraft-
/

kemponente = — j (p -pu)f%:d..r zu getzen. Durch partielle Integration kann

g dies wegen p=p, fir =0 und =1 in
Fig. 119. + ‘ p’h dz ibergetithrt werden., Damit ergibt
sich unter Beriicksichtignng von Gl.(2a) und
(2b) Ubereinstimmung mit der aus 7, er-
mittelten Reibungskraft.

Der einfachste Fall einer verinder-
lichen Spalthéhe wird erhalten, wenn
man Gleitschuh und Fiahrungsfliche eben,
aber gegeneinander um einen kleinen Winkel § geneigt annimmt. Der
Gleitschuh reiche von a2 — 0 bis @ — !; die Hohe sei

h= (G —"%]70, « & o « & i T S

was bedeutet, dall die Schnittkante der beiden Ebenen in der Entfernung a
von der Vorderkante des Gleitschuhes (z = 0) liegt (vgl. Fig. 119), Damit
wird
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also wird
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Nach Gl (6) ist fiir © = 0 p = pg; damit auch fiir z =1 p = p, wird,
nmuf} dort die Klammer in (6) verschwinden, also
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